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Beschreibung

[0001] Die Erfindung beschreibt einen héhenverstell-
baren Geratestander, insbesondere fiir ein Notebook
oder flir einen Monitor mit Tastatur, der auf einen Tisch
gestellt werden kann und der abgesenkt so flach ist, dass
eine auf dem Stander stehende Tastatur problemlos zu
bedienen ist, und dessen Trageflache schnell angeho-
ben werden kann und in jeder Héhe die darauf befindli-
chen Geréte in einer waagrechten oder definiert schra-
gen Lage halt.

[0002] Bei langerem Arbeiten mit PCs und anderen
Geréaten oder beim Lesen ist es wiinschenswert und ge-
sundheitsférdernd, die Kérperhaltung von Zeit zu Zeit zu
veréndern, z.B. durch abwechselndes Arbeiten im Sitzen
und im Stehen. Bekannte héhenverstellbare Einrichtun-
gen hierzu werden im Wesentlichen in folgenden Vari-
anten hergestellt:

- Inderersten Variante lasst sich eine ganze Schreib-
tischplatte in der Héhe verstellen. Diese Konstrukti-
onistin der Regel sehr aufwandig und ersetzt einen
bereits vorhandenen Schreibtisch.

- Weitere bekannte Varianten mit meist schwenkba-
ren Tragarmen kénnen an einer vorhandenen
Schreibtischplatte in der Regel an der hinteren oder
seitlichen Schreibtischkante durch eine Klemmvor-
richtung befestigt werden. Diese Varianten haben
die Nachteile, dass sie den Schreibtischplatz hinter
Monitor und Tastatur verstellen, dass sie auch in ab-
gesenkter Position optisch stéren und dass sie es
durch den nétigen langen stabilen tragenden Arm
normalerweise nicht erméglichen, die Tastatur bis
auf wenige Millimeter auf das Schreibtischniveau ab-
zusenken, so dass die gewohnte Arm- und Hand-
haltung nicht beibehalten werden kann. AuBerdem
ist es bei diesen Varianten schwierig, flir den Benut-
zer eine ausreichende Stabilitat beim Arbeiten an
einer Tastatur oder Maus zu erreichen.

- Andere Varianten, die nachtraglich auf vorhandene
Schreibtische aufsetzbar sind, haben einen oder
mehrere deraufgeflihrten Nachteile oderkénnen nur
aufwandig fur unterschiedliche Héhen ummontiert
werden.

[0003] Fur die Realisierung von héhenverandetlichen
Einrichtungen sind viele Konstruktionsprinzipien be-
kannt. Die bekannten Scherenarmkonstruktionen haben
den Nachteil, dass sie mit zunehmender Héhenvariation
immer unstabiler werden, dass die Enden ihrer Scheren-
arme haufig gerduschvoll in einer Fihrungsschiene glei-
ten und bei Verkanten leicht klemmen und dass sie in
der Regel nicht sehr flach sind.

[0004] ImdeutschenGebrauchsmuster DE 8631449.1
ist eine Lésung flir eine Hebebihne angegeben, bei der
die Tragefléche durch zwei parallel auf der Grundfléche
angeordnete Kniehebelpaare dadurch waagrecht gehal-
ten wird, dass deren mittlere gelenkige Verbindungen
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durch zwei Seilzlige gleichzeitig und gleichmaBig nach
innen gezogen werden. Diese Konstruktion setzt jedoch
voraus, dass die beiden Stiitzen im abgesenkten Zu-
stand nach auBen hin zusammengeklappt werden. Dies
ware fur die erfindungsgeméBe Aufgabe nachteilig, da
der Platzbedarf auf der Schreibtischoberflache dann un-
noétig groB wére. Eine &hnliche Lésung enthalten die be-
kannten zusammenklappbaren Einkaufskisten aus
Kunststoff. Bei diesen werden die Bodenplatte und der
obere Rahmen durch Seitenwénde zusammengehalten,
die flach zusammengeklappt werden kdnnen. Hierbei
werden aber Bodenplatte und oberer Rahmen nicht par-
allel gefuhrt.

[0005] Das japanische Patent JP 10099171 zeigt eine
Trageflache, die mit ihrer Grundflache Uber zwei zusam-
menklappbare Stiitzen verbunden ist, die im Winkel von
90 Grad zueinander an Grund- und Trageplatte mit
Scharnieren befestigt sind und dadurch eine Parallelfiih-
rung der Trageflache bewirken. Bei dieser Konstruktion
entspricht die Hhe jeder Stutzenhalfte dem halben Ab-
stand zwischen Grund- und Trageplatte in vollstédndig an-
gehobener Position. Mindestens eine der Stilitzen (z.B.
die linke hintere in Fig. 3 des japanischen Patents) kann
also nur so schmal sein wie die Differenz zwischen der
Tiefe der Trageplatte und ihrem halben Abstand zur
Grundflache in angehobener Position. Bei Abmessun-
gen der Trageplatte von z.B. 30 cm mal 45 cm und einer
angehobenen Maximalhdhe der Trageplatte von 40 cm
kénnte diese Stitze maximal 10 cm breit sein und mit
dieser Scharnierlange die Trageplatte unterstiitzen und
gegen eine Schréglage festhalten. Dadurch wiirde die
Stitze besonders wahrend der Héhenverstellung sehr
stark auf Torsion und die Grund- und Trageplatten auf
Biegung beansprucht. Dies erfordert groBe Materialstar-
ken und dadurch hohes Gewicht und lauft dem Ziel einer
niedrigen Hohe in abgesenkter Position zuwider. Bei die-
sem Patent ist auBerdem keine schnelle Einrastmdglich-
keit flr unterschiedliche Héhen angegeben.

[0006] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine
Ldsung anzugeben, die die Nachteile der erwéhnten Pro-
dukte vermeidet, die transportabel ist und in abgesenkter
Position eines Geratesténders optisch und platzmaBig
wenig stért, die ein Benutzer in dieser Position in der
gewohnten Armhaltung bedienen kann und die es gleich-
zeitig ermdglicht, wahrend und nach der Héhenverstel-
lung die Gerate, die sich auf der tragenden Flache des
Geratesténders befinden, jederzeit in einem annéhernd
waagrechten oder definiert schragen Zustand zu halten,
so dass sie nicht herunterrutschen.

[0007] Die Aufgabe wird dadurch geldst, dass eine
Trageflache von mindestens zwei zusammenklappbaren
Stitzen gefuhrt wird, die in jeder Héhe eine Parallelfih-
rung der Trageflache zur Grundflache bewirken, indem
ihre Stitzenkanten nichtparallel zueinander an der Tra-
geflache und der Grundfléche gelenkigbefestigtsindund
mindestens eine Stiitze Ausschnitte so enthalt, dass dort
hinein in mindestens einer Héhe mindestens eine ande-
res Stutzenteil hineinragt, wobei die Trageflache in min-
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destens einer Hohe gegen ein Absenken verriegelbar ist.
Ausflihrungsformen der Erfindung sind in den Unteran-
spriichen angegeben.

[0008] Ausfluhrungsbeispiele der Erfindung werden
anhand folgender Figuren erlautert:

Fig. 1: Grundprinzip

Fig. 2: Durchgehende Stiitze

Fig. 3: Hilfsstltze an einer Stiitze
Fig. 4: Hilfsstltze an der Trageflache
Fig. 5: Hilfsstltzen mit Griff

Fig. 6: Mehrteilige Stltzen

[0009] Eine Grundflache 1 und eine Trageflache 2 sind
Uber mindestens zwei Stlitzen, in Fig. 1 zum Beispiel drei
Stiitzen miteinander verbunden. Die Stlitzen bestehen
in Fig. 1 bis 5 jeweils aus zwei Stlitzenteilen 3 und 4, 5
und 6 bzw. 7 und 8, imfolgenden Stitzenhalften genannt,
wéhrend sie in Fig. 6 zum Beispiel aus vier Stlitzenteilen
(18 bis 21) bestehen. Die untere Stilitzenhalfte jeder Stiit-
zeist gelenkig z.B. durch Scharniere mit der oberen Stiit-
zenhélfte ihrer Stlitze verbunden. Die unteren Stiitzen-
halften 3, 5 bzw. 7 jeder Stitze sind mit der Grundfldche
1 gelenkig verbunden. Die oberen Stitzenhalften 4, 6
bzw. 8 jeder Stiitze sind an den Stiitzenkanten 4a, 6a
bzw. 8a mit der Tragefléche 2 ebenfalls gelenkig verbun-
den.

[0010] Die Parallelitdt von Grund- und Trageflache
wirdin dererfindungsgeméaBen Lésung dadurch erreicht,
dass die in Fig. 1 gestrichelt gezeichnete Stiitzenkante
4a der Stitze 3/4 zu mindestens einer gestrichelt ge-
zeichneten Stitzenkante 6a oder 8a deranderen Stiitzen
5/6 oder 7/8in der Ebene der Trageflache 2 nicht parallel,
sondern in einem Winkel 2a zueinander angeordnet ist.
Beiidealer Steifigkeit des Stiitzen- und Flachenmaterials
und Spielfreiheit aller gelenkigen Verbindungen wirde
dann in jeder Héhe der Trageflache 2 die Parallelitét zu
der Grundflache 1 erzwungen. Bei realem Material liegt
der Winkel 2a zwischen zweien der Stitzenkanten vor-
teilhafterweise z.B. bei 90 Grad wie in Fig. 1, wenn
Grund- und Trageflache rechteckig sind.

[0011] Zum Anheben und Absenken kann der Geréte-
stdnder z.B. an der Tragefldche 2 angefasst werden.
Wird die Trageflache 2 aus der in Fig. 1 gezeigten Posi-
tion weiter abgesenkt, so legen sich die Stlitzenhélften
4, 6 und 8 flach auf die korrespondierenden Stitzenhélf-
ten 3, 5 und 7. In maximal abgesenkter Position befindet
sich die Oberflache der Tragefldche 2 mit z.B. einer dar-
auf befindlichen Tastatur nur noch um die Summe der
vier Materialstarken der Flachen 1, 2, 3 und 4 Uber der
Tischoberflache, auf der der Geratestander steht. Dies
brauchen bei geeignetem Material nur wenige Millimeter
zu sein.

[0012] In einer weiteren Ausflihrungsform kann die
Gesamthdhe des Gerétesténders in abgesenkter Positi-
on dadurch noch weiter reduziert werden, dass die St{it-
zenhalften 3 bis 8 in Aussparungen der Grundflache 1
und/oder der Trageflache 2 verschwinden, so dass die
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Oberflache der Trageflache 2 sich dann nur noch um die
Summe der beiden Materialstérken von Grundfléche 1
und Trageflache 2 Uber der Tischoberflache befindet.
[0013] In einer weiteren Ausflihrungsform sind nicht
nur zwei, sondern drei oder mehr Stiitzen vorhanden,
um bei nichtidealem Material aller Teile eine hdhere Sta-
bilitét zu erreichen.

[0014] In allen Ausflihrungsformen werden die mittle-
ren Scharniere aller Stlitzen beim Absenken des Stén-
ders in die Richtung zum Mittelpunkt der Grundflache 1
und der Tragflache 2 hin bewegt. Dazu werden in den
Stitzen Ausschnitte so angebracht oder die Stiitzen so
geformt, dass sie sich beim Anheben und Absenken nicht
gegenseitig behindern. AuBerdem kann dann wie in Fig.
1 gezeigt die Anordnung und Formgebung der Stlitzen
so gewdhlt werden, dass die Stiitzen in keiner Héhen-
einstellung Uber Grund- und Trageflache des Gerate-
sténders hinausragen und so der Platzbedarf auf dem
Tisch minimal ist.

[0015] In einer weiteren Ausflihrungsform verschwin-
det, wie in Fig. 2 beispielhaft an einer Stiitze 30/31 ge-
zeigt, eine Stltzenhélfte 31 beim Absenken der Trage-
flache 2in Aussparungen ihrer korrespondierenden Stit-
zenhélfte 30. Dadurch kann die Gesamthéhe aller Stiit-
zen auf eine Materialstarke reduziert werden.

[0016] In einer weiteren Ausfihrungsform sind die
Stitzenhalften so geformt, dass jeweils ihre Unter- und
Oberkanten nicht parallelzueinander sind. Dadurch kann
beim Anheben des Geratestédnders eine zunehmende
Schraglage der Trageflache 2 z.B. zum Benutzer hin er-
reicht werden, wéhrend die dazu rechtwinklige Richtung
der Trageflache 2 durch eine rechteckige Form der Stit-
zenhélften 3 und 4 gleichzeitig waagrecht bleibt. Diese
Ausflihrung kann beispielsweise fir ein tragbares Red-
nerpult verwendet werden.

[0017] Ineinerweiteren Ausflihrungsform sind minde-
stens zwei Stiitzen, z.B. 5/6 und 7/8, verschieden hoch,
so dass beim Anheben ebenfalls eine Schraglage er-
zwungen wird, wenn z.B. in diesem Fall die Stitzenhalf-
ten 3 und 4 jeweils parallelogrammférmig sind.

[0018] Die beiden vorher beschriebenen Ausflh-
rungsformen kénnen so kombiniert werden, dass beim
Anheben der Tragefléche zwei verschiedene Schrégla-
gen in zwei verschiedenen Ebenen erzwungen werden.
[0019] Die Verriegelung der Konstruktion bei maxima-
ler Héhe und/oder bei méglichen Zwischenhdhen muss
so gestaltet sein, dass sich die Tragefldche 2 dann in
einem definierten stabilen Zustand befindet. Dabeisollen
sich die Bestandteile der Verriegelungsmechanik im ab-
gesenkten Zustand vorteilhafterweise aus optischen
Griinden zwischen Grundflache 1 und Trageflache 2 be-
finden. Sie sollen auBerdem die H6he des Geratestéan-
ders im abgesenkten Zustand méglichst wenig vergro-
Bern.

[0020] In einer weiteren Ausfuhrungsform (Fig. 2) ist
eine Stiitzenhélfte so geformt, dass sie an der oberen
Stutzenkante 30a mit der Trageflache 2 gelenkig verbun-
den ist und zwei Stlitzenarme 34, 35 enthalt, die sich im
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angehobenen Zustand auf die Grundflache 1 aufstitzen.
Die Endstellung im angehobenen Zustand ist in Fig. 2
beispielsweise durch die gelenkigen Verbindungen 32
und 33 mit der anderen Stilitzenhalfte 31 und durch die
Stutze 3/4 eindeutig festgelegt. Zum Absenken wird die
Trageflache 2 etwas angehoben, bis die Stitzenhélfte
30 mit der Stiitzenhélfte 31 fluchtet, und dann die Stiit-
zenhélfte 30 manuell oder z.B. durch Federn weiter ein-
geklappt, bis sie im abgesenkten Zustand parallel zu
Grund- und Trageflache liegt.

[0021] In einer weiteren Ausflhrungsform wird eine
Verriegelung dadurch erreicht, dass Hilfsstiitzen verwen-
det werden, die ebenso wie die Stiitzen beim Zusam-
menklappen zwischen Grund- und Trageflache ver-
schwinden. In Fig. 3 stitzt z.B. eine Hilfsstltze 14, die
von einer oder mehreren Rasten 15 in der Grundfléche
1 am Rutschen gehindert wird, die Stitzenhélfte 3. Bei
idealem Material kann damit die gesamte Konstruktion
in einer oder mehreren Hohen fixiert werden.

[0022] In Fig. 4 ist in einer anderen Ausflhrungsform
beispielhaft eine von vier Hilfsstlitzen 16 gezeigt, die die
Ecken der Trageflache 2 unterstlitzen und in eine oder
mehrere Rasten 17 der Grundflache 1 einrasten kénnen.
Diese Anordnungistauch beirelativ elastischem Material
der Stiitzen stabil.

[0023] Inweiteren Ausfihrungsformen kénnen anstel-
le von Hilfsstitzen auch auf Zug beanspruchte Konstruk-
tionselemente wie Zugstreben, Seile oder Ketten zur Ver-
riegelung verwendet werden. Beispielsweise kann die
Stellung der Stiitze 30 in Fig. 2 auch ohne Stilitzenarme
34 und 35 dadurch erreicht werden, dass ein gespanntes
Seil zwischen der gelenkigen Verbindung 33 und der ent-
sprechenden gelenkigen Verbindung einer symmetrisch
gegenliberliegenden in Fig. 2 nicht gezeigten Stitze eine
Auseinanderbewegung dieserbeiden Stiitzen verhindert
und damit die Trageplatte 2 arretiert.

[0024] In Fig. 5 ist eine weitere Ausfilihrungsform ge-
zeigt, bei der beispielhaft die Hilfsstiitze 9 an der oberen
Stlitzenhélfte 8 gelenkig befestigt ist und sich durch eine
Raste 12 auf die untere Stltzenhélfte 7 abstitzt. Glei-
ches gilt sinngeman flr die anderen drei nicht gezeigten
Hilfsstlitzen. Dadurch, dass das untere Ende der Hilfs-
stlitze 9 in einer oberen Stellung des Geréatesténders
noch einen Abstand bis zur Grundflache 1 aufweist, kann
die Hilfsstiitze 9 durch weitere Rasten 13 auch in nied-
rigeren Positionen des Geratesténders arretiert werden.
AuBerdem kbnnen die Abmessungen der Stiitzen und
Hilfsstilitzen so gewahlt werden, dass die Hilfsstlitzen in
jeder verriegelten Héhe senkrecht stehen.

[0025] In einer weiteren Ausfuhrungsform sind die
Hilfsstlitzen 9 und 10 durch eine Griffflache 11 oben mit-
einander verbunden, gleiches gilt sinngeman auf der an-
deren Seite des Geratestanders in Fig. 4. Dadurch kann
der Benutzer die beiden Hilfsstitzenpaare beim manu-
ellen Anheben der Tragefldche 2 jeweils mit der linken
und rechten Hand nach innen driicken, so die Verriege-
lung I8sen und die Trageflache 2 wieder absenken.
[0026] Bei realem Material wird die stabilste Position
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eines Gerétestanders ohne Hilfsstiitizen dann erreicht,
wenn die beiden Stiitzenhélften jeder Stlitze miteinander
fluchten, da die Stlitzen dann nur noch Druckkréfte in
ihrer Léngsrichtung und keine Biegekréafte aufnehmen
mussen. Dieser Fall ist aber nur in der maximalen Ar-
beitshéhe des Gerdtestdnders gegeben. Um mit dem
Geréatesténder dennoch verschiedene Arbeitshdhen in
der stabilsten Position erreichen zu kénnen, bestehen
die Stltzen in einer weiteren Ausflihrungsform nicht nur
aus zwei, sondern aus mehreren Teilen. In den Fig. 6a
und 6b sind die Seitenansichten einer Stlitze gezeigt, die
beispielhaft aus vier Stitzenteilen 18 bis 21 besteht, die
gelenkig miteinander verbunden sind. Dabei besteht die
Gesamtstlitze aus der unteren Stiitzenhélfte mit den
Stitzenteilen 18 und 19 sowie der insgesamt gleich ho-
hen oberen Stiitzenhélfte mit den Stltzenteilen 20 und
21,

[0027] Der PC-Sténder kann dadurch in diesem Be-
spiel auf vier verschiedene Arbeitshéhen z.B. flr ver-
schieden groBe Benutzer eingestellt werden. Die kleinste
Arbeitshdhe wird dadurch eingestellt, dass das Stitzen-
teil 18 parallel zur Grundflache 1 und das Stiitzenteil 21
parallel zur Trageflache 2 dauerhaft, aber fiir einen an-
deren Benutzer wieder |6sbar fixiert wird. Die gelenkige
Verbindung zwischen den Stitzenteilen 19 und 20 wird
dann zur Héhenverstellung in Fig. 6a nach rechts und
links bewegt, wéhrend die Stlitzenteile 18 und 21 fixiert
bleiben. In der maximalen Arbeitshéhe kdnnen die bei-
den Stltzenteile 19 und 20 dann mit einer geeigneten
Verriegelung zu einer durchgehenden Stiitze verbunden
werden, die leicht schrag steht, aber eine gro3e Druck-
last aufnehmen kann und eine maximale Stabilitét der
Position der Trageflache 2 bewirkt.

[0028] Eine etwas gréBere maximale Arbeitshéhe wird
in Fig. 6b dadurch erreicht, dass die Stitzenteile 20 und
21 dauerhaft zu einer durchgehenden Stiitzenhalfte ver-
bunden werden. Eine noch gréBere Arbeitshdhe wird er-
reicht, wenn stattdessen die Stiitzenteile 18 und 19 dau-
erhaft zu einer Stiitzenhélfte verbunden werden, da Stiit-
zenteil 18 gréBer ist als Stitzenteil 21. Die héchste der
vier méglichen Arbeitshdhen wird erreicht, wenn beide
MaBnahmen gemeinsam durchgeflihrt werden.

[0029] Ineinerweiteren Ausfiihrungsform wird die Tra-
geflache 2 durch Zusatzflachen, die gelenkig mit den
Stitzen, aber starrmitder Tragefldche 2 verbunden sind,
in eine dauerhafte Schraglage gebracht. Wenn die Tra-
geflache 2 gegentiber der Grundfléche 1 libersteht, senkt
sich dann ihre Vorderkante noch etwas weiter ab und
verbessert die Armhaltung des Benutzers. AuBerdem
kann dann unter dem hinteren hdher stehenden Teil der
Trageflache 2 leichter ein Motorantrieb flir eine Hohen-
verstellung untergebracht werden.

[0030] In einer weiteren Ausfiihrungsform ist der Ge-
ratestander in eine Tischplatte eingebaut. Dies kann we-
gen der geringen Héhe des Gerétesténders so erfolgen,
dass die Tischplatte von oben eine Aussparung fur den
Geratestander erhalt, so dass die Unterseite der Tisch-
platte unbeschadigt bleibt, wobei der Boden der Ausspa-
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rung auch die Grundflache 1 bilden kann. Die Tragefla-

che

2 kann dann im abgesenkten Zustand eine gemein-

same Ebene mit der Tischplattenoberflédche bilden und
bei Bedarf angehoben werden.

[0031] Wegen seiner geringen Héhe kann der Gera-
testédnder auch in das Gerat, dessen Arbeitshohe verén-

dert

werden soll, wie beispielsweise ein Notebook, ein-

gebaut werden, wobei dann die Grundflache 1 einen Teil

des

Bodens dieses Gerétes bilden kann.

Bezugszeichenliste

[0032]

1 Grundflache
2 Trageflache
2a Winkel

3 bis 8 Stutzenhélfte
4a, 6a, 8a  Stltzenkante
9,10 Hilfsstiitze
11 Griffflache
12,13 Raste

14 Hilfsstitze

15 Raste

16 Hilfsstlitze
17 Raste

18 bis 21 Stitzenteil
30 Stutzenhalfte
30a Stlitzenkante
31 Stlitzenhéalfte
32,33 gelenkige Verbindung
34,35 Stltzenarm
Patentanspriiche

1.

Héhenverstellbarer Geratestander, insbesondere
flr einen Laptop oder flir einen Monitor mit Tastatur,
mit einer Grundflache (1) und einer Trageflache (2),
die angehoben oder flach abgesenkt werden kann
und die von mindestens zwei zusammenklappbaren
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Stitzen (3/4, 7/8) gefuhrt wird, die in jeder Héhe eine
definierte Lage der Trageflache (2) in Bezug auf die
Grundflache (1) bewirken, indem ihre Stilitzenkanten
(44, 8a) nichtparallel zueinander an der Trageflache
(2) und der Grundflache (1) gelenkig befestigt sind,
und dessen Tragefléache (2) in mindestens einer H6-
he gegen ein Absenken verriegelbar ist, dadurch
gekennzeichnet, dass die Stiitzen beim Absenken
der Trageflache (2) in Richtung zum Mittelpunkt von
Grundflache (1) und Trageflache (2) hin gefiihrt wer-
den, wobei die Stiitzenteile mindestens einer Stiitze
Ausschnitte so enthalten, dass sich die Stilitzen beim
Anheben und Absenken der Trageflache (2) nicht
gegenseitig behindern und in keiner Héhe der Tra-
geflache (2) Uber den Grundriss von Grundflache (1)
und Trageflache (2) hinausragen.

Héhenverstellbarer Gerétestdnder nach Anspruch
1, dadurch gekennzeichnet, dass die Gesamtho-
he des Geratestanders im abgesenkten Zustand da-
durch reduziert wird, dass die Stitzen (3 bis 8) dann
in Aussparungen einer oder beider Flachen (1, 2)
verschwinden.

Héhenverstellbarer Gerétestander nach einem der
vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass jeweils ein Stltzenteil beim Absen-
ken in Aussparungen seines zugehdrigen anderen
Stiitzenteils verschwindet, so dass im abgesenkten
Zustand alle Stiitzenteile eine gemeinsame Ebene
bilden.

Héhenverstellbarer Gerétestander nach einem der
vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass Unter- und Oberkante der Stiitzen-
teile mindestens einer der Stitzen nichtparallel zu-
einander sind, so dass beim Anheben der Tragefla-
che (2) eine zunehmende Schraglage der Tragefla-
che (2) in einer Ebene erzwungen wird.

Héhenverstellbarer Geratestander nach einem der
vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass mindestens eine Stitzenhélfte (30)
mindestens einen verlangerten Stiitzenarm (34) be-
sitzt, der im angehobenen Zustand von der Trage-
flache (2) bis zur Grundflé&che (1) reicht und dadurch
die Trageflache (2) abstiitzt.

Héhenverstellbarer Gerétestander nach einem der
Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
die Verriegelung der Trageflache (2) gegen unbeab-
sichtigtes Absenken durch mindestens eine Hilfs-
stlitze (14) erfolgt, die mit einem Ende an einem Stt-
zenteil (3) gelenkig befestigt ist und sich zum Ver-
riegeln mit ihrem anderen Ende in mindestens einer
Héhe der Trageflache (2) auf Rasten (15) der Grund-
flache (1) oder der Trageflache (2) abstitzt oder sich
dort einhakt.
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Héhenverstellbarer Geratestander nach einem der
Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
die Verriegelung der Trageflache (2) gegen unbeab-
sichtigtes Absenken durch mindestens eine Hilfs-
stiitze (16) erfolgt, die mit einem Ende an der Tra-
geflache (2) oder der Grundflache (1) gelenkig be-
festigt ist und sich zum Vertiegeln in mindestens ei-
ner Héhe der Trageflache (2) mitihrem anderen En-
de auf Rasten (17) der Grundflache (1) beziehungs-
weise der Trageflache (2) abstlitzt oder sich dort ein-
hakt.

Hbhenverstellbarer Geratestander nach einem der
Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
die Verriegelung der Trageflache (2) gegen unbeab-
sichtigtes Absenken durch mindestens eine Hilfs-
stlitze (9) erfolgt, die mit einem Ende an einer waag-
rechten Kante des Ausschnitts eines Stitzenteils (8)
gelenkig befestigt ist und sich zum Verriegeln mit
Rasten (12, 13) an ihrem anderen Ende in minde-
stens einer Héhe der Trageflédche (2) an der Kante
des Ausschnitts des zugehdrigen anderen Stiitzen-
teils (7) abstiitzt oder sich dort einhakt, wobei die
Ausschnitte so dimensioniert sind, dass die Hilfsst{t-
ze (9) in jeder verriegelten H6he der Tragefléche (2)
senkrecht steht und im abgesenkten Zustand in den
Ausschnitten der Stltzenteile (7/8) verschwindet.

Hbhenverstellbarer Geratestander nach einem der
Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
die Verriegelung der Trageflache (2) gegen unbeab-
sichtigtes Absenken durch mindestens eine Seil-
oder Kettenverbindung zwischen einem Stitzenteil
(8 bis 8) und der Grundflache (1), der Trageflache
(2) oder einem anderen Stiitzenteil (3 bis 8) erfolgt,
die in gespanntem Zustand in mindestens einer Ho-
he der Trageflache (2) ein Zusammenklappen der
Stitzenteile (3 bis 8) verhindert.

Héhenverstellbarer Geratestander nach einem der
Anspriiche 6 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass
mindestens zwei Hilfsstiitzen (9, 10) paarweise
durch eine Griffflache (11) so miteinander verbun-
den sind, dass sie mit derselben Hand bewegt wer-
den kdnnen, mit der auch die Trageflache (2) zum
Absenken angefasst wird.

Héhenverstellbarer Geratestander nach einem der
Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
eine Verriegelung bei derjenigen Hohe der Tragefla-
che (2) erfolgt, bei der die Stitzenteile mindestens
einer der Stitzen miteinander fluchten.

Héhenverstellbarer Geratestédnder nach Anspruch
11, dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ei-
ne Stiitze aus zwei gleich hohen Stiitzenhélften be-
steht, von denen mindestens eine aus zwei oder
mehr gelenkig miteinander verbundenen Stiitzentei-
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13.

14.

15.

10

len besteht, wobei zwei oder mehr Stiitzenteile (20
und 21) einer Stiitzenhélfte dann miteinander ver-
riegelt werden kénnen, wenn sie miteinander fluch-
ten, und ein Stiitzenteil (18) oder mehrere Stiitzen-
teile derselben oder einer anderen Stitzenhalfte mit
der Grundfléche (1) oder der Trageflache (2) verrie-
gelt werden kdnnen, so dass sich verschiedene ma-
ximale Arbeitshéhen der Trageflédche (2) einstellen
lassen.

Héhenverstellbarer Gerétestander nach einem der
vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Trageflache (2) durch Zusatzfla-
chen zwischen Stitzenteilen und der Trageflache (2)
bei allen Héhen eine konstante Schréagstellung er-
halt.

Héhenverstellbarer Gerétestander nach einem der
vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Hohenverstellung durch einen
Motorantrieb erfolgt.

Héhenverstellbarer Gerétestdnder nach einem der
vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Geratesténder in eine Tischplat-
te odereinin der Arbeitshdhe zu verstellendes Gerat
eingebadut ist.

Claims

Height-adjustable equipment stand, for a notebook
or for a monitor with keyboard in particular, with a
base surface (1), and a support surface (2), which
can be raised or lowered to a flat position and which
is guided by at least two folding brackets (3/4, 7/8),
the edges (4a, 8a) of which are fastened non-parallel
to each otherto the support surface (2) and the base
surface in an articulating manner, and thus at each
height cause a defined position of the support sur-
face (2) relative to the base surface (1), wherein the
support surface (2) can be locked in at least one
height to prevent accidental lowering, character-
ized in that the supports are guided towards the
centre of the base surface (1) and the support sur-
face (2) when the support surface (2) is lowered,
wherein the bracket parts of at least one bracket
comprise cut-outs in such a way that the brackets
do notinterfere with each other during lifting and low-
ering processes of the support surface (2) and do
not project beyond the outline of the base surface
(1) and support surface (2) at any height of the sup-
port surface (2).

Height-adjustable equipment stand according to
claim 1, characterized in that the total height of the
equipment stand in the lowered position is reduced,
as the brackets (3-8) disappear in recesses of one
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or both surfaces (1, 2).

Height-adjustable equipment stand accordingto any
of the above claims, characterized in that in each
case one bracket part, when lowered, disappears in
recesses of the corresponding other bracket part, so
that in the lowered position all bracket parts form a
common plane.

Height-adjustable equipment stand accordingto any
ofthe above claims, characterized in that the lower
and upper edges of the bracket parts of at least one
of the brackets are not parallel to each other, so that
when the support surface (2) is lifted, an increasing
inclination of the surface (2) in one plane is forced.

Height-adjustable equipment stand accordingto any
of the above claims, characterized in that at least
one bracket half (30) is equipped with at least one
long bracket arm (34) which, in the lifted position,
extends from the support surface (2) to the base sur-
face (1) and thereby supports the support surface

).

Height-adjustable equipment stand accordingto one
of the claims 1 to 4, characterized in that locking
of the support surface (2) to prevent accidental low-
eringis done by means of atleast one auxiliary brack-
et (14), one end of which is articulated at a bracket
part (3), and the other end of which is supported on
or hooked in notches (15) of the base surface (1) or
the support surface (2), for locking in at least one
height of the support surface (2).

Height-adjustable equipment stand accordingto one
of the claims 1 to 4, characterized in that locking
the support surface (2) to prevent accidental lower-
ing is done by means of at least one auxiliary bracket
(16), one end of which is articulated at the support
surface (2) or the base surface(1) and the other end
of which is supported on or hooked in notches (15)
of the base surface (1) or the support surface (2), for
locking in at least one height of the support surface

@.

Height-adjustable equipment stand accordingto one
of the claims 1 to 4, characterized in that locking
the support surface (2) to prevent accidental lower-
ing is done by means of at least one auxiliary bracket
(9), one end of which is articulated at a horizontal
edge of the cut-out of a bracket part (8), and the other
end of which has notches (12, 13), which, in order
to lock, are supported on or hooked at the edge of
the cut-out of the corresponding other bracket part
(7) in at least one height of the support surface (2),
wherein the dimensions of the cut-outs are such, that
the auxiliary bracket (9) is vertical at each locked
height of the support surface (2) and that in the low-
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12.

13.

14.

15.

ered position it disappears in the cut-outs of the
bracket parts (7/8).

Height-adjustable equipment stand accordingto one
of the claims 1 to 4, characterized in that locking
the support surface (2) to prevent accidental lower-
ing is done by means of at least one cable or chain
connection between a bracket part (3-8) and the
base surface (1), the support surface (2) or another
bracket part (3-8), which, in its tensioned state pre-
vents folding of the bracket parts (3-8) in at least one
height of the support surface (2).

Height-adjustable equipment stand accordingto one
of the claims 6 to 8, characterized in that at least
two auxiliary brackets (9, 10) are connected in pairs
by a handle surface (11) in such a way that they can
be moved with one hand, which also handles the
support surface (2) for lowering.

Height-adjustable equipment stand accordingto one
of the claims 1 to 4, characterized in that it locks
place at that height of the support surface (2), in
which the bracket parts of at least one of the brackets
are aligned.

Height-adjustable equipment stand according to
claim 11, characterized in that at least one bracket
consists of two equal bracket halves, at least one of
which is made up of two or more articulated bracket
parts, wherein two or more bracket parts (20 and 21)
of a bracket half are locked when they are aligned,
and wherein one bracket part (18) or several bracket
parts of this bracket half or of a different bracket half
canbe locked withthe base surface (1) orthe support
surface (2), so that the maximum operating height
of the support surface (2) can be adjustedto different
levels.

Height-adjustable equipment stand according to any
of the above claims, characterized in that, by
means of additional surfaces between bracket parts
and the support surface (2), the support surface (2)
is inclined at a constant angle at all heights.

Height-adjustable equipment stand according to any
of the above claims, characterized in that its height
is adjusted by a motor drive.

Height-adjustable equipment stand according to any
of the above claims, characterized in that the
equipment stand is incorporated in a tabletop or in
a device with an adjustable working height.

Revendications

1.

Montant pour équipement réglable en hauteur, pour
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un ordinateur portable ou un moniteur avec clavier
en particulier, avec une surface de base (1), et une
surface d’appui (2), qui peut étre élevée ou abaissée
a une position a plat et qui est guidée par au moins
deux supports pliables (3 /4, 7/ 8), dont les bords
(4a, 8a) sont attachés, non paralleles les uns aux
autres, a la surface d’appui (2) et a la surface de
base de maniére articulée, et donc achaque hauteur
causent une position définie, par rapport a la surface
de base (1), de la surface d’appui (2), ladite surface
d’appui (2) pouvant étre verrouillée dans au moins
une hauteur contre un abaissement, caractérisé en
ce que, lorsque la surface d'appui (2) est abaissée,
les supports sont guidés vers le centre de la surface
de base (1) et la surface d’appui (2), les parties d’au
moins un support comportant des découpes de ma-
niére que les parties des supports n’interférent pas
les uns avec les autres pendant le levage et l'abais-
sement de la surface d’appui (2), et ne dépassent le
contour de la surface de base (1) et de la surface
d’appui (2) dans aucune hauteur de la surface de

suppott (2).

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
la revendication 1, caractérisé en ce que la hauteur
totale du montant pour équipement est réduite dans
la position abaissé, du fait que les supports (3 - 8)
disparaissent dans des évidements de I'une ou des
deux surfaces (1, 2).

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
Fune des revendications précédentes, caractérisé
en ce que pendant 'abaissement respectivement
une partie de support disparait dans des évidements
d’une partie de support correspondante, de sorte
que dans la position abaissée toutes les parties des
suppotts forment un plan commun.

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
Fune des revendications précédentes, caractérisé
en ce que les bords inférieurs et supérieurs des par-
ties d’au moins un des supports ne sont pas paral-
|&les les uns aux autres, de sorte que lorsque la sur-
face d’appui (2) est levée, une inclination croissante
dans un plan de la surface (2) est forcée.

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
Fune des revendications précédentes, caractérisé
en ce que au moins une partie de support (30) est
équipé d’au moins un bras de support prolongé (34)
qui, dans la position élevée, s’étend de la surface
d’appui (2) a la surface de base (1) et ainsi supporte
la surface d’appui (2).

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
Fune des revendications 1 a 4, caractérisé en ce
que le verrouillage de la surface de support (2) con-
tre un abaissement accidentel se fait au moyen d’au
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10.

11.

moins un support auxiliaire (14), dont une extrémité
est articulée a une partie de support (3), et dont
l'autre extrémité est supportée sur ou accrochée a
des encoches (15) de la surface de base (1) ou de
la surface d’appui (2), pour le verrouillage dans au
moins une hauteur de la surface d’appui (2).

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
'une des revendications 1 a 4, caractérisé en ce
que le verrouillage de la surface d’appui (2) contre
un abaissement accidentel se fait au moyen d’au
moins un support auxiliaire (16), dont une extrémité
est articulée a la surface d’appui (2) ou a la surface
de base (1) et dont l'autre extrémité est supportée
sur ou accrochée a des encoches (17) de la surface
de base (1) ou de la surface d'appui (2) respective-
ment, pour le verrouillage dans au moins une hau-
teur de la surface d'appui (2).

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
'une des revendications 1 a 4, caractérisé en ce
que le verrouillage de la surface d’appui (2) contre
un abaissement accidentel se fait au moyen d’au
moins un support auxiliaire (9), dont une extrémité
estarticulée a unbordhorizontal de la découpe d’'une
partie de support (8), et dont lautre extrémité a des
encoches (12, 13) au moyen desquelles elle est sup-
portée sur ou accrochée au bord de la découpe de
la partie de support correspondante (7) pour le ver-
rouillage dans au moins une hauteur de la surface
d’appui (2), les dimensions des découpes étant tel-
les, que le support auxiliaire (9) est vertical a chaque
hauteur verrouillé de la surface d’appui (2) et que
dans la position abaissée, il disparait dans les dé-
coupes des parties de support (7 / 8).

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
'une des revendications 1 a 4, caractérisé en ce
que le verrouillage de la surface d’appui (2) contre
un abaissement accidentel se fait au moyen d’au
moins une connexion par céble ou chaine entre une
partie de support (3-8) et la surface de base (1), la
surface d’appui (2) ou une autre partie de support
(3-8), qui, dans son état tendu dans au moins une
hauteur de la surface d’appui (2) empéche un pliage
des parties des suppotts (3-8).

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
'une des revendications 6 a 8, caractérisé en ce
qu’au moins deux supports auxiliaires (9, 10) sont
reliés en paires par une surface de poignée (11) de
telle maniére qu’ils peuvent étre déplacés avec une
seule main, qui saisit également la surface d’appui
(2) pour l'abaisser.

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
'une des revendications 1 a 4, caractérisé en ce
qu’unverrouillage a lieu a cette hauteur de la surface
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d’appui (2), dans laquelle les parties d’au moins un
des supports sont alignés.

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
la revendication 11, caractérisé en ce qu’au moins
un support se compose de deux moitiés a hauteur
égale, dont au moins une est constituée de deux ou
plusieurs parties articulées, dans lequel deux ou plu-
sieurs parties de support (20 et 21) d’une moitié de
support peuvent étre verrouillés lorsqu’ils sont ali-
gnés, et dans lequel une partie (18) ou plusieurs par-
ties d’'une moitié de support ou d’encore une autre
moitié de support peuvent étre verrouillées avec la
surface de base (1) ou la surface d’appui (2), de sorte
que la hauteur maximale de la surface d’appui (2)
peut étre ajustée a différents niveaux de travail.

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
Fune des revendications précédentes, caractérisé
en ce que, au moyen de surfaces supplémentaires
entre des parties de support et la surface d’appui
(2), la surface d’appui (2) est inclinée a un angle
constant & toutes les hauteurs.

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
Fune des revendications précédentes, caractérisé
en ce que sa hauteur est ajustée par un moteur.

Montant pour équipement réglable en hauteur selon
Fune des revendications précédentes, caractérisé
en ce que le montant pour équipement est intégré
dans une table ou dans un appareil avec un niveau
de travail réglable.
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Fig. 5
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